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1.

Czes$¢ ogolna

1.1. Cel instrukcii

Celem Instrukcji Wspétpracy Ruchowe;j jest zapewnienie niezawodnej wspotpracy urzadzen, instalacii i sieci Uzytkownika
Systemu z siecig dystrybucyjng, do ktdrej jest przytaczony.

1.2.  Przedmiot instrukcii

Przedmiotem instrukcji jest okre$lenie szczeg6towych zasad wspdtpracy stuzb ruchowych ................o...... (zwanym dalej
Uzytkownikiem Sytemu) oraz Veolia Powerline Kaczyce Sp. zo.0.. (zwanym dalej Operatorem Systemu Dystrybucyjnego,(w
skrocie OSD) w celu zapewnienia prawidtowej i bezpiecznej pracy systemu elektroenergetycznego iprzytaczonych
urzadzen, instalacji i sieci w warunkach normalnych i awaryjnych.

1.3. Przeznaczenie instrukciji

Instrukcja jest przeznaczona dla stuzb ruchowych Uzytkownika Systemu oraz OSD.

1.4. Postanowienia ogolne

Podmioty zaliczone do I, II, Il lub VI grupy przytaczeniowej, przytaczone bezposrednio do sieci o napieciu znamionowym
wyzszym niz 1kV oraz wytworcy niezaleznie od poziomu napiecia, z wytaczeniem mikroinstalacji, a takze inne podmioty
wskazane przez OSD opracowujg Instrukcje Wspdtpracy Ruchowej pomiedzy stuzbami ruchu Uzytkownika systemu i OSD
z uwzglednieniem warunkdw okreslonych w Instrukcji Ruchu i Eksploatacji Sieci Dystrybucyjnej.

Strony niniejszej Instrukcji zobowigzujg sie do stosowania jej postanowien.
Postanowienia Instrukcji Wsp6tpracy Ruchowej obowigzujg réwniez podmioty, ktérym zlecano prowadzenie eksploatacii
urzadzen, instalacji lub sieci elektroenergetycznych bedacych przedmiotem niniejszej Instrukcji.

Niniejsza Instrukcja Wspétpracy Ruchowej wchodzi w Zzycie z datg podpisania przez Strony i uniewaznia poprzednie
Instrukcje Wspdtpracy Ruchowe;j.

1.4.1. Instrukcja Wspdtpracy Ruchowej podlega aktualizacji w przypadku:

a) zmiany przez Uzytkownika Systemu warunkdw przytaczenia, zmiany parametréw technicznych lub warunkdw pracy
urzadzen, instalacji i sieci Uzytkownika Systemu,

b) zmian organizacyjnych lub danych teleadresowych Stron ( w tym wiasciciela Obiektu),

¢) zmian w wykazach 0séb upowaznionych.

Aktualizacja niniejszej Instrukcji jest dokonywana poprzez wypetnienie karty aktualizacji lub nowg edycje. Karty aktualizacji
stanowig integralng cze$¢ Instrukcii i sq zamieszczane bezposrednio po stronie tytutowej, natomiast wzor karty aktualizacii
stanowi ZALACZNIK nr 6.

1.5. Akty prawne i dokumenty zwigzane

Niniejsza Instrukcja Wspotpracy Ruchowej uwzglednia wymagania zawarte w  obowigzujacych aktach prawnych,
w szczegblnosci w ustawie Prawo Energetyczne oraz wydanych na jej podstawie aktach wykonawczych oraz w:

a) Instrukcji Ruchu i Eksploataciji Sieci Dystrybucyjnej Veolia Powerline Kaczyce Sp. z 0.0.

b) Instrukcji Wykonywania Czynno$ci taczeniowych w Sieciach Elektroenergetycznych

c) Instrukcji Organizacji Bezpiecznej Pracy w OSD.

1.6. Czesci sktadowe Instrukcji Wspdtpracy Ruchowej

W zaleznosci od miejsca przytaczenia urzadzen, instalacji i sieci Uzytkownika systemu do sieci dystrybucyjnej OSD,
Instrukcja Wspdtpracy Ruchowej zawiera czesci:
a) Czes€ogolna,
b) Czes¢ A - dla Uzytkownikdw systemu przytaczonych do sieci WN,
c) Czes¢ B -dla Uzytkownikow systemu przytaczonych do sieci SN, wytworcow niezaleznie od poziomu napiecia oraz
inne podmioty wskazane przez Veolia Powerline Kaczyce Sp. z 0.0.
d) Czes¢ C - dla Uzytkownikow systemu posiadajacych jednostki wytworcze, paliwa palne, farmy wiatrowe, ogniwa
fotowoltaiczne,
e) Zatgczniki do instrukcii.
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1.7. Przygotowanie Instrukcji Wspotpracy Ruchowej

Uzytkownik systemu przygotowuje co najmniej dwa egzemplarze (po jednym dla kazdej ze Stron) Instrukcji Wspotpracy
Ruchowej na podstawie wzoru przygotowanego przez OSD.

Nie obowigzujace podpunkty instrukcji nalezy pozostawic z wpisem: ,nie dotyczy”.
W przypadku braku informacji, dany podpunkt nalezy uzupeti¢ wpisem: ,brak danych”.

Przedmiotowa Instrukcja zostaje uzgodniona i zatwierdzona przez strony, odpowiedzialne za przygotowywanie i aktualizacje
poszczegolnych zapisow w instrukcji.

2. Dane Uzytkownika systemu. Moc przylaczeniowa, umowna i bezpieczna:

Numer Umowy przytaCczeniowe]: ..........cceevnmmnmmmmnsssssssessssess
Moc przytaczeniowa obiektu: .............
2.1.1. MOC UMOWNA ..eevvnes

2.1.2. moc bezpieczna wymagana dla zapewnienia bezpieczehstwa ludzi i mienia okre$lona w umowie o $wiadczenie
ustug dystrybucji lub w umowie kompleksowej: ................c.......

2.2. Czasy przerw

Czasy przerw w dostarczaniu energii elektrycznej okreslone w umowie o $wiadczenie ustug dystrybucji lub w umowie
kompleksowej:

2.2.1. czas trwania jednorazowej przerwy planowanej: ...........

2.2.2. czas trwania jednorazowej przerwy nieplanowanej: ...........

2.2.3. tgezny czas trwania w ciggu roku wytgczen planowanych: ..............
2.2.4. taczny czas trwania w ciggu roku wytaczen nieplanowanych: ...............

3. Odpowiedzialno$¢ stuzb ruchowych

3.1. Kompetencie i odpowiedzialno$¢ Operatora Systemu Dystrybucyjnego

08D, zgodnie z udzielong koncesja kieruje praca sieci dystrybucyjnej. Zadania i obowigzki OSD okresla "Instrukcja ruchu
i eksploataciji sieci Dystrybucyjnej".

3.2. Kompetencie i odpowiedzialno$¢ Stuzb Ruchowych Uzytkownika Systemu

3.2.1. Pracownicy dozoru ruchu elektrycznego sprawujacy dozor nad eksploatacjg oraz osoby wykonujace czynnosci
obstugi na stacji Uzytkownika Systemu:

a) odpowiadajg za kierowanie pracg urzadzen elekiroenergetycznych sieci wewnetrznej wszystkich poziomoéw
napiec,

b) odpowiadajg za stan urzadzen zabudowanych w w/w rozdzielniach,

c) odpowiadajg za terminowe wykonywanie ogledzin, przegladéw, sprawdzenia zabezpieczen, czynnosci
konserwacyjnych urzadzen stacj,

d) odpowiadajq za uzgodnienia ze stuzbami ruchowymi OSD przegladéw oraz prac kontrolno-pomiarowych
w stacjach Uzytkownika Systemu,

e) W porozumieniu z Dyspozytorem OSD, podejmujg decyzje o odstawieniu generatordw, zataczeniu lub
wytgczeniu transformatordw blokowych,

f) odpowiadajg za wspotprace dyspozytorskg ze stuzbami dyspozytorskimi firm posiadajacych umowy
z Uzytkownikiem systemu w tym OSD,

g) odpowiadajg za skuteczne zapobieganie i likwidowanie awarii na urzadzeniach, instalacjach i sieciach
w szczegblnosci za obszar transformatoréw blokowych,

h) zapewniajg dostep przez 24 h/dobe do urzadzen bedacych w eksploatacji OSD wynikajacy z uzasadnionych
potrzeb Uzytkownika systemu).
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3.3.

Obstuga ruchowa urzadzen stacyjnych

Obstuge urzadzern w stacji Uzytkownika Systemu prowadzg osoby posiadajace odpowiednie za$wiadczenia
kwalifikacyjne oraz upowaznienia.

Stuzby ruchowe stacji zgodnie z podziatem eksploatacyjnym dopuszczajg do wykonywania prac na wszystkich
urzadzeniach elektroenergetycznych stacji.

Stuzby ruchowe Uzytkownika systemu oraz OSD wykonuja czynnos$ci taczeniowe na urzadzeniach bedacych w ich
eksploataciji do granic eksploatacji okreslonych niniejszg Instrukcja.

4.  Zasady planowania wytaczen w sieci OSD

41.

42.

43.

Planowanie i uzgadnianie wytgczen w sieci dystrybucyjnej

4.1.1. Plany remontéw i wytaczen z ruchu urzadzen, instalacji i sieci w zakresie, w jakim majg wptyw na ruch
i eksploatacje sieci dystrybucyjnej wymagajq uzgodnienia z OSD.

4.1.2. Zgodnie z Instrukcjg Ruchu i Eksploatacji Sieci Dystrybucyjnej obowigzujacej w OSD, OSD opracowuje roczny,
miesieczny, tygodniowy i dobowy plan wylaczen elementdw sieci dystrybucyjnej.

4.1.3. Przyjmuje sie ogdlng zasade, ze zatwierdzone plany wytgczen o dtuzszym horyzoncie czasowym majg wyzszy
priorytet w stosunku do propozycji zgtaszanych do planéw o krétszym horyzoncie czasowym.

4.1.4. W celu umozliwienia terminowego opracowywania i zatwierdzania plandw wytaczen sieci dystrybucyjnej nalezy
przestrzegaC zasad obiegu informacji i dokumentdw zwigzanych z planowaniem wytgczen elementéw systemu
dystrybucyjnego okreslonych w ZALACZNIKU Nr 5.

4.1.5. OSD dla zrealizowania prac sieciowych na urzadzeniach wtasnych badz urzadzeniach nalezacych do innych
Uzytkownikdw Systemu, uzgadnia z Uzytkownikiem Systemu terminy planowanych wytaczen urzadzen
elektroenergetycznych WN telefonicznie badz pisemnie na 5 dni przed planowanym rozpoczeciem prac lub w
terminie krétszym za zgoda zainteresowanych Stron.

4.1.6. Uzgodnienia wytaczer przeprowadzajg pracownicy upowaznieni do uzgadniania prac i wylaczen wedtug
stosownych wykazdw zawartych w zatgcznikach do niniejszej instrukcji.
4.1.7. Uzytkownik Systemu zgtaszajacy do OSD propozycje wytaczenia elementu sieci dystrybucyjnej okresla:

a) nazwe elementu,
b) proponowany termin wytgczenia,
c) minimalny czas przywrécenia elementu do pracy (gotowo$¢ ruchowa do awaryjnego zataczenia wytgczonego
elementu),
d) typ wytaczenia (jednorazowe, codzienne, trwate),
e) opis wykonywanych prac.
4.1.8. Uzytkownik Systemu zgtaszajacy do OSD wytaczenia o czasie trwania powyzej 3 dni, przedstawia szczegoétowy
harmonogram wykonywanych prac. Wzér harmonogramu prac umieszczono w ZALACZNIKU Nr 4.

4.1.9. OSD ma prawo zazada¢ od Uzytkownika Systemu zgtaszajacego szczegétowego harmonogramu prac réwniez
w przypadku wytaczen krotszych.

4.1.10.Sprawdzony i zatwierdzony harmonogram stanowi podstawe do wydania zgody na wykonanie prac planowych.

4.1.11.Stuzby ruchowe OSD mogg odwota¢ w kazdej chwili zaplanowane prace, wytacznie w razie awarii lub jezeli
zmiana konfiguraciji pracy sieci moze znaczaco wptywaé na bezpieczenistwo pracy systemu.

Planowanie wytaczen w sieci SN

4.2.1. Stuzby ruchowe Operatora Systemu Dystrybucyjnego, na podstawie zgtoszonych prac ze strony OSD na
urzadzeniach objetych niniejszq instrukcja, ktdre wymagajg przerw w dostawie energii elektrycznej, powiadamiajg
Uzytkownika Sytemu minimum na 5 dni przed planowang praca. Nie dotyczy krétkotrwatych przerw zwigzanych
z wykonaniem przetaczen ruchowych w sieci.

4.2.2. Obowigzek powiadomienia o planowanych przerwach w dostawie energii bedzie realizowany na wskazany
adres/y e-mail (z potwierdzeniem odbioru) lub telefonicznie wskazane w Zataczniku nr 1a do IWR.

Przytaczanie nowych lub odtaczanie istnigjacych urzadzen

4.3.1. W przypadku przytaczania do sieci dystrybucyjnej nowych urzadzen lub odtaczania istniejacych urzadzen oraz
zmiany konfiguracji sieci w zakresie opisanym w IRIESD rozdz. Il wymagane jest dostarczenie przez podmiot
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zgtaszajacy do OSD zgtoszenia na ,przytaczenie/odtgczenie urzadzenia do/z sieci” wraz z zatacznikami wedtug
wzoru umieszczonego w ZALACZNIKU Nr 3.

4.3.2. Podmiot zgtaszajacy dostarcza zgtoszenia jak wyzej w terminach podanych w ZALACZNIKU nr 5.

4.4, Opracowywanie programow tgczeniowych

4.4.1. Programy faczeniowe opracowuje sie w przypadku koniecznosci podania napiecia na urzadzenia:

nowe,
przebudowane,

po zmianie konfiguracji sieci lub po dtuzszym postoju,

w przypadku wykonywania ztozonych operacji taczeniowych w zwigzku z pracami sieciowymi lub probami
systemowymi w sieci dystrybucyjnej 110kV.

4.4.2. Programy faczeniowe opracowywane sg przez:

a) Wiasciciela obiektu uruchamianego w przypadku podawania napigcia na urzadzenia bedace w eksploatacii
Uzytkownika Systemu.
b) OSD w przypadku podawania napiecia na elementy sieci bedace w jego eksploatacii.

4.4.3. Szczegodtowa lista przypadkow, dla ktorych nalezy opracowywac program faczeniowy m.in.:

a) Nowe stacje typu GPZ (o napieciu 110kV/SN) lub RS (o napieciu SN), rozdzielnie 110kV i SN, linie
napowietrzne lub kablowe 110kV, transformatory 110kV/SN (uruchamiane w catosci lub etapami).

b) Nowe pola 110kV w stacjach istniejgcych.

¢) Modernizowane lub przebudowywane stacje typu GPZ (w tym réwniez modernizacja oszynowania systemow
szyn zbiorczych), linie lub pojedyncze pola.

d) Zmiany konfiguracji sieci 110kV (uktady przejSciowe oraz trwate zmiany uktadu pracy sieci zwigzane
z likwidacjq urzadzenia lub odtaczeniem urzadzen odbiorcy).

e) Wymieniane urzadzenia o napieciu 110kV: przewody robocze (w przypadku wymiany wiecej niz na jednej
fazie), stupy, transformatory, wytaczniki, przektadniki pradowe, przektadniki napieciowe, izolatory przepustowe,
odtaczniki i odgromniki (z wyjatkiem odgromnika pkt.”0”).

4.4.4. Programy faczeniowe dotyczace uruchomien lub wylaczen elementéw sieci koordynowanej podlegaja
uzgodnieniu z OSP i sg przedstawiane do akceptacji OSP.

4.4.5. Za uzgodnienie z OSP programu faczeniowego opracowanego przez Uzytkownika Systemu jest odpowiedzialny
OSD.

4.4.6. Programy faczeniowe zawierajq, co najmniej:

charakterystyke zataczanego elementu sieci,

opis stanu tacznikow przed realizacjg programu,

szczegotowy opis operacji taczeniowych z zachowaniem kolejno$ci wykonywanych czynnosci,
opisy standw pracy i nastawienr zabezpieczer i automatyk w poszczegélnych fazach programu,
schematy utatwiajace ocene stanu pracy sieci w poszczegolnych fazach programu,

czas rozpoczecia i czas przewidywanego zakonczenia realizacji programu,

) osoby odpowiedzialne za realizacje programu taczeniowego.

4.4.7. Propozycje programéw taczeniowych nalezy przekazywa¢ do zatwierdzenia OSD w terminach okre$lonych
w ZALACZNIKU nr 5.

4.4.8. OSD moze przedstawié¢ uwagi do przekazanych propozycji programéw taczeniowych nie pzniej niz 2 dni robocze
przed planowanym terminem realizacji.

4.4.9. OSD po otrzymaniu ostatecznego programu faczeniowego, uwzgledniajacego zgtoszone przez niego uwagi
przekazuje przedktadajacemu go podmiotowi wstepng zgode na jego realizacje w zgtoszonym terminie.

4.4.10.Przekazanie przez OSD ostatecznej zgody na realizacje programu taczeniowego zainteresowanemu podmiotowi
nastepuje w ramach planowania dobowego, nie p6zniej niz do godz. 15:00 dnia poprzedzajacego jego realizacje.

o O T
—_— =

eoccose

5.  Zasady postepowania przy realizacji prac eksploatacyjnych

5.1. Wystawianie polecen na prace i dopuszczenie do prac.

5.1.1. Wystawienie polecen i dopuszczenie do pracy nalezy do obowigzkéw prowadzacego eksploatacje urzadzen,
instalacji i sieci elektroenergetycznych.

5.1.2. Polecenie pisemne na wykonanie prac wystawia posiadajacy odpowiednie kwalifikacje i upowaznienia do
wydawania polecen na prace, eksploatujacy urzadzenia, na ktérym bedzie wykonywana praca.
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5.1.3. Stuzby ruchowe Uzytkownika systemu zgtaszajg stuzbom ruchowym OSD gotowo$¢ podania napiecia na
urzadzenia po wykonaniu prac a wymagajacych wykonania czynno$ci taczeniowych na urzadzeniach bedacych
w eksploatacji OSD. Uzytkownik systemu dostarcza podpisane o$wiadczenie o gotowosSci swoich urzadzen
podania napiecia stuzbom ruchowych OSD. Na podstawie otrzymanego o$wiadczenia stuzby ruchowe OSD
dokonujg podania napigcia na urzadzenia Uzytkownika systemu.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

Postepowanie w sytuacjach zagrozen

6.1.1. OSD przy wspdtpracy z Uzytkownikami sytemu przytgczonymi do sieci dystrybucyjnej oraz innymi operatorami
systeméw dystrybucyjnych i OSP podejmuje dziatania niezbedne dla zapewnienia ciggtosci dostaw energii
elektrycznej i zapobiegania awariom w podlegtej sieci, a takze ograniczania skutkdw i czasu trwania takich awari.

Sposdb postepowania w sytuacjach awaryjnych

6.2.1. W sytuacjach awaryjnych, w przypadkach zagrozenia zycia lub mienia, stuzba ruchowa wszystkich szczebli
zobowigzana jest dziata¢ niezwlocznie, celem zapobiezenia lub zmniejszenia skutkow istniejacego zagrozenia,
lub uszkodzenia.

Stuzby ruchowe Uzytkownika systemu sa zobowigzane do wykonania niezbednych czynnosci
taczeniowych w sytuacjach awaryjnych bezzwlocznie i nie dtuzej niz w czasie do ... godzin(y) od chwili
powiadomienia przez stuzby dyspozytorskie OSD.

6.2.2. W przypadku zaistnienia zaktécenia lub awarii, powodujacej brak zasilania odbioréw energii elektrycznej,
pracownicy stuzb ruchowych Uzytkownika Systemu i OSD oraz innych uzytkownikéw systemu dokonujg ogledzin
podlegtych (wedtug kompetenciji) urzadzen i przekazujg telefoniczny meldunek stuzbom dyspozytorskim OSD.
Meldunki powinny zawieraé informacje przede wszystkim o:

Urzadzeniach wytaczonych z ruchu,
Stanie potozenia fgcznikéw,
Zadziataniach zabezpieczen,
Stwierdzonych uszkodzeniach.
6.2.3. Kolejna czynno$¢ uzalezniona jest od stwierdzenia zaistniatej sytuacji na stacjach:
a) Wystapienie zaktcenia:
Po stwierdzeniu braku uszkodzer i analizie dziatania zabezpieczer decyzje o sposobie przywrdcenia zasilania
podejmuijg stuzby dyspozytorskie OSD w porozumieniu z stuzbami ruchowymi Uzytkownika Systemu.
b) Wystapienie uszkodzenia:
Na podstawie zdobytych informacii i stwierdzeniu uszkodzenia wykluczajacego podanie napiecia z sieci OSD
do urzadzen w eksploatacji Uzytkownika Systemu, stuzby dyspozytorskie OSD wydajg polecenie odtaczenia
uszkodzonego urzadzenia odpowiednim do zakresu kompetencji stuzbom ruchowym i przekazujg informacje
o odtgczeniu stuzbom ruchowym Uzytkownika Systemu.

a)
b)
c)
d)

Naprawa i zataczenie po naprawie.

6.3.1. Czynnosci przygotowawcze i naprawa urzadzenia realizowane sg przez upowaznionych i uprawnionych
pracownikow ruchu i eksploatacji na podstawie obowigzujacych przepisow.

6.3.2. Warunkiem zatgczenia urzadzen w eksploatacji Uzytkownika Systemu po naprawie jest przekazanie przez stuzby
ruchowe Uzytkownika Systemu co najmniej telefonicznego o$wiadczenia, ze urzadzenie nadaje sie do ruchu.

6.3.3. Decyzje 0 sposobie przywrocenia zasilania podejmujg stuzby dyspozytorskie OSD w porozumieniu ze stuzbami
ruchowymi Uzytkownika Systemu.

6.3.4. W przypadku wymiany uszkodzonego urzadzenia 110kV obowigzujg zasady jak w punktach 4.3 oraz 4.4.

Tryb postepowania przy braku tacznosci

6.4.1. W przypadku utraty tacznosci podstawowej w relacjach OSD — Uzytkownik Systemu stuzby dyspozytorskie OSD
oraz stuzby ruchowe Uzytkownika Systemu zobowigzane sg do wykorzystania dla celéw rozméw ruchowych
zastepczych $rodkdw i drog tacznosci (np.: za posrednictwem stuzb dyspozytorskich innych Operatoréw).
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7.  Obieg informacji ruchowych

7.1.1.

7.1.2.

7.1.3.

7.14.

7.1.5.

Podstawowe $rodki tacznosci dyspozytorskiejruchowej muszg by¢ wyposazone w systemy rejestracii
(nagrywania) rozméw ruchowych.

Uzgodnienia w sprawach ruchowych pomiedzy OSD a stuzbami ruchowymi Uzytkownika Systemu powinny
odbywac sie w formie rozméw telefonicznych z obustronnym podaniem nazwisk.

Osoby upowaznione do dokonywania uzgodnien zaréwno ze strony OSD, jak i Uzytkownika Systemu zostaty
wyszczegblnione na wykazach sporzadzonych przez obie strony.

Wszystkie czynno$ci taczeniowe w sieci elektroenergetycznej wykonywane sg na polecenie tej stuzby ruchu,
ktéra operatywnie kieruje czynnos$ciami taczeniowymi w danej stacji elektroenergetyczne;.

Bez polecenia mogg by¢ wykonywane czynnosci faczeniowe zwigzane z ratowaniem zycia ludzkiego oraz mienia
pod warunkiem niezwtocznego powiadomienia wiasciwej stuzby dyspozytorskiej po wykonaniu tgczenia.

8.  Zasady prowadzenia rozméw ruchowych

8.1.

Wydawanie polecen ruchowych

8.1.1.

8.1.2.

8.1.3.

8.14.
8.1.5.

8.1.6.

8.1.7.

8.1.8.

8.1.9.

Polecenie ruchowe jest to polecenie wykonania Czynno$ci taczeniowej wydane przez osobe upowazniong, do
wydawania polecer ruchowych.

Obowigzkiem wydajacego oraz przyjmujacego polecenie ruchowe jest przedstawienie sie nazwiskiem (w razie
konieczno$ci réwniez imieniem) oraz zarejestrowanie tresci polecenia w swoich dziennikach operacyjnych.

Polecenie ruchowe na wykonanie czynnoSci tgczeniowych wydaje dyspozytor sprawujacy operatywne
kierownictwo nad danym urzadzeniem.

Polecenie moze by¢ wydane wytgcznie osobie upowaznionej do wykonywania czynnosci taczeniowych.

Osoba sprawujaca operatywne kierownictwo nad urzadzeniami moze przekazac¢ operatywne kierownictwo innej
osobie upowaznionej do wydawania Polecen ruchowych.

PowyZzsze przekazanie zawiera:
a) Doktadne i jednoznaczne okre$lenie fragmentu sieci lub urzadzenia.
b) Okreslenie zadania do wykonania lub czasu, na ktory przekazuije sie operatywne kierownictwo.

Nalezy dokona¢ stosownego zapisu w dzienniku operacyjnym przekazujacego i przyjmujgcego operatywne
kierownictwo.

Polecenie na wykonanie czynno$ci taczeniowych nalezy wydawa¢ osobie przyjmujacej w sposéb bezposredni —
osobiscie lub przy uzyciu Srodkéw tacznosci. Przy niedostatecznej styszalnosci lub w razie braku tgcznosci
dopuszcza sie posrednictwo w przekazywaniu polecen ruchowych. Funkcje posrednika petni¢ moze wytaczenie
osoba upowazniona do wydawania polecer ruchowych lub wykonywania czynnosci taczeniowych. W takim
przypadku wydajacy, posredniczacy i przyjmujacy polecenie zobowigzani sg do zapisania w swoich dziennikach
operacyjnych tresci polecenia, daty, godziny oraz nazwiska osoby wydajacej i przyjmujacej polecenie ruchowe.

Polecenie wykonania czynnoéci tgczeniowych powinno byé jednoznaczne i zwigzte, a uzyte przy jego
sformutowaniu okre$lenia technologiczne — zgodne z podanymi w ust. 8.2.1. Polecenie nalezy wydaé po
uprzednim wpisaniu do dziennika operacyjnego jego tresci odnotowujgc réwnoczesnie date i godzing wydania
polecenia oraz nazwisko osoby przyjmujacej. Przyjmujacy polecenie powinien odnotowa¢ w swoim dzienniku
tres¢ otrzymanego polecenia, date, godzine i nazwisko wydajacego polecenie i odczytac jego tre$¢. Dopiero po
odczytaniu i uzyskaniu potwierdzenia od wydajacego polecenie, Ze jego tres¢ jest prawidtowa mozna przystapi¢
do jego wykonania.

Rozmowy dotyczace Polecen ruchowych nalezy rejestrowaé w sposob ciagty we wszystkich miejscach
wydawania polecen, na wszystkich kanatach bez mozliwo$ci usuwania lub innej utraty informacji.

W przypadku przerwania potaczenia telefonicznego lub radiowego w trakcie rozmowy ruchowej, przed
uzyskaniem potwierdzenia od wydajacego polecenie o prawidtowym jego rozumieniu nie wolno wykonac
manipulacji faczeniowych bez ponownego skontaktowania si¢ z dyspozytorem i powtdrzeniu catej rozmowy.

8.1.10.Wykonujacy czynnoSci faczeniowe ma prawo i obowigzek odmowy wykonania polecenia, ktére jego zdaniem

stwarza zagrozenie powstania wypadku lub zaktocenia w pracy urzadzen. W takim przypadku odmawiajacy
powiadamia o odmowie Dyspozytora. W przypadku podtrzymania przez Dyspozytora tresci wydanego polecenia
powiadamia bezposredniego przetozonego i ten fakt wraz z uzasadnieniem odnotowuje w dzienniku operacyjnym.

8.1.11.Wykonywanie Czynnosci taczeniowych bez Polecenia ruchowego dozwolone jest tylko w przypadkach:

a) Czynnosci zwigzanych z ratowaniem zdrowia lub zycia ludzkiego,
b) Zabezpieczenia urzadzen, instalacji i sieci przed zniszczeniem.
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Wykonujacy Czynnosci taczeniowe bez Polecenia ruchowego (po ich wykonaniu) zobowigzany jest powiadomi¢
niezwtocznie o tym fakcie osobe sprawujacg operatywne kierownictwo nad tymi urzadzeniami.

8.1.12.Przy wydawaniu i przyjmowaniu polecen ruchowych nalezy jednoznacznie okresli¢ miejsce, w ktdrym ma by¢

a)

(=3

D

o O
—_— ==

wykonywana Czynno$¢ taczeniowa. Miejsce wykonywania Czynnosci taczeniowych nalezy okresli¢ uzywajac:

W przypadku stacji WN i WN/SN nazwy stacji, a w przypadku stacji SN i SN/nN kodu stacji, w ktérej ma by¢
wykonana Czynno$¢ faczeniowa,

napiecia rozdzielni, w ktdrej ma by¢ wykonana Czynno$¢ taczeniowa,

nazwy pola lub numeru pola, w ktérym ma by¢ wykonana Czynno$¢ taczeniowa,

kodu pierwszej stacji lub nazwe pola, w ktérym wykonywane bedg czynno$ci taczeniowe,

w przypadku CzynnoSci faczeniowych na urzadzeniach, instalacjach i sieciach nN rowniez nazwy
miejscowosci, ktdrej to dotyczy.

8.2. Okreslenia uzywane w rozmowach ruchowych

8.2.1. Przy wydawaniu Polecen ruchowych i przyjmowaniu meldunkéw o ich wykonaniu obowigzujq nastepujace zwroty

technologiczne:

dla zmiany potozenia stykow wytacznika, roztacznika, stycznika —

"zatgczyc¢"-"wytgqczyc¢"
dla zmiany pofozenia nozy odtgcznika -

"zamkngé¢"-"otworzyé¢"

dla rozdzielnic dwucztonowych jako odpowiednik jednoczesnej zmiany potozenia nozy odfgcznikéw —
"wtoczy¢"-"'wytoczy¢"

dla zmiany pofozenia nozy uziemnika —

"zamkngc¢"-"otworzyc¢"
dla uziemiaczy -

"zatozy¢"-"zdjgcé"
dla wktadek topikowych -
IIW+02yéII_IlWyja.éll

dla elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej —
"zablokowac"-"odblokowac"
"odstawi¢"-"nastawic"

zablokowaé —unieruchomi¢ uktady automatyk zdalnie poprzez telemechanike lub miejscowo (w stacji) za pomocg
odpowiednich tacznikéw (przyciskéow, przetacznikow, naktadek) bez roztgczania obwodéw wykonawczych.

odblokowa¢ —uruchomic¢ uktady automatyk zdalnie poprzez telemechanike lub miejscowo (w stacji) za pomocg
odpowiednich tacznikow (przyciskow, przetacznikdw, naktadek).

odstawi¢ —unieruchomi¢ uktady automatyk miejscowo (w stacji) za pomocg odpowiednich tacznikdw (przyciskéow,
przetgcznikow, naktadek) przez roztaczenie obwoddw wykonawczych.

nastawi¢ —uruchomi¢ uklady automatyk miejscowo (w stacji) za pomocg odpowiednich tacznikéw (przyciskéw,
przetgcznikow, naktadek) przez potaczenie obwodow wykonawczych.

8.2.2. Przy wydawaniu Polecen ruchowych i przyjmowaniu meldunkéw o ich wykonaniu dotyczacych urzadzen

a)

elektroenergetycznych dopuszcza si¢ uzywanie nastepujacych zwrotdéw technologicznych:

,Zzataczy¢" - ,wytaczy¢" dla: pola linii, pola sprzegta stacji, transformatora itp. oznacza zataczenie/wytaczenie
wytgcznika lub rozitgcznika w polu danego urzadzenia, a dla transformatora zatgczenie/wytgczenie wytacznika
lub roztgcznika, w kazdym z jego pol,

,uziemi¢" - ,odziemi¢" dla: pola linii, pola pomiarowego, pola sprzegta stacji, transformatora itp. oznacza
zamknigcie/otwarcie uziemnika lub zatoZenie/zdjecie uziemiaczy w polu danego urzadzenia, a dla
transformatora zamknigcie/otwarcie uziemnika lub zatozenie/zdjecie uziemiaczy w kazdym z jego pol,
,odlaczy¢” dla: pola linii, pola pomiarowego, pola sprzegta staciji, transformatora itp. oznacza otwarcie
wszystkich odtacznikéw zainstalowanych w polu danego urzadzenia, a dla transformatora otwarcie wszystkich
odtgcznikéw zainstalowanych w kazdym z jego pdl,

.przygotowac¢ do zataczenia’ dla: pola linii, pola pomiarowego, pola sprzegta stacji, transformatora itp.
oznacza zamknigcie wszystkich odtacznikow zainstalowanych w polu danego urzadzenia, a dla transformatora
zamkniecie wszystkich odtacznikow zainstalowanych w kazdym z jego pdl, tak aby przerwa byta tylko na
wytaczniku lub roztaczniku.
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9. Technologia faczen

9.1.1.

9.1.2.

9.1.3.

o O T
—_—— ==

9.14.

9.1.5.

9.1.6.

9.1.7.

Po kazdym wykonaniu czynno$ci faczeniowej nalezy sprawdzi¢ potozenie tgcznika poprzez ogledziny (jezeli taka
mozliwos¢ istnieje) lub stan potoZzenia wskaznikdw na urzadzeniu.

Wylaczenie urzadzen i instalacji elektroenergetycznych spod napiecia powinno by¢ dokonane w taki sposéb, aby
uzyskac przerwe izolacyjng w obwodach zasilajgcych urzadzenia i instalacje.

Za przerwe izolacyjna, o ktérej mowa w ust. 9.1.2 uwaza sie:

otwarte zestyki tacznika do pozycji wskazanej przez oznaczenie napedu,

wyjete wktadki bezpiecznikowe,

zdemontowane czesSci obwodu zasilajacego,

przerwanie ciagtosci obwodu zasilajacego w tacznikach o budowie zamknigtej, stwierdzone w sposéb
jednoznaczny w oparciu o potozenie wskaznika odwzorowujgcego otwarcie tacznika, za wyjatkiem wytacznika.

Sprawdzenia braku napiecia dokonujemy akustyczno-optycznymi wskaznikami napiecia z samokontrolg
dziatania. Przy urzadzeniach wnetrzowych dopuszcza si¢ stosowanie wskaznikéw optycznych. Wskazniki bez
samokontroli moga by¢ stosowanie tylko, gdy istnieje mozliwos¢ kontroli ich dziatania, bezpo$rednio przed i po
uzyciu, na urzadzeniach pod napieciem.

Uziemienia nalezy wykona¢ tak, aby miejsca/stanowiska pracy znajdowaty sie w strefie ograniczonej
uziemieniami, co najmniej jedno uziemienie powinno by¢ widoczne z miejsca/stanowiska pracy. W przypadku
braku mozliwosci zatozenia uziemiacza w Strefie pracy nalezy uziemienie zatozy¢ w miejscu zasilania. W razie
zasilania wielostronnego, uziemienia powinny by¢ zrealizowane od kazdej strony zasilania.

Za uziemienie Strefy pracy przyjmuje si¢ zamkniecie uziemnikow statych, ktorych potozenie odzwierciedla tablica
synoptyczna rozdzielnicy oraz wskaznik potozenia dzwigni uziemnika lub odwzorowanie zamkniecia uziemnika
na monitorze.

Przy wykonywaniu taczeri w polach liniowych wyposazonych w wytacznik i odtacznik nalezy zachowaé
nastepujacg kolejnos¢ manipulacii

l. przy wylaczaniu:

a)
b)
c)

wyltaczy¢ wytacznik,
otworzy¢ odtgcznik liniowy,
otworzy¢ odtgcznik szynowy,

Il. przy zataczaniu:

a)

b)

c)
9.18.

zamkna¢ odtacznik szynowy,

zamknag odtacznik liniowy,

zataczy¢ wytacznik.
Przy wykonywaniu czynno$ci taczeniowych w polach transformatorow dwuuzwojeniowych nalezy zachowaé
nastepujacg kolejnos¢:

. przy wytaczaniu:

wytgczy¢ wytacznik strony dolnego napiecia,

wytgczy¢ wylacznik (otworzy¢ odtgcznik szybki) strony gérnego napiecia,

otworzy¢ odtacznik transformatorowy, a nastepnie szynowy strony dolnego napiecia,
otworzy¢ odtgcznik szynowy strony gérnego napiecia.

Il. przy zatgczaniu:

)

a
b)
©)
d)

9.1.9.

zamknag odtacznik szynowy strony gornego napiecia,

zamkna¢ odtacznik szynowy i transformatorowy strony dolnego napiecia,

zalgczy¢ wytacznik (zamkna¢ odtgcznik szybki) strony gérnego napiecia,

zataczy¢ wytacznik strony dolnego napiecia.
Przy wykonywaniu Czynnosci faczeniowych w polach transformatoréw tréjuzwojeniowych nalezy zachowaé
nastepujacg kolejnosc:

. przy wytaczaniu:

a)
b)
c)

d)

wyltgczy¢ wytgczniki strony dolnych napieg,

wytaczy¢ wytacznik strony gornego napiecia, (otworzy¢ odtgcznik z napedem szybkim gérnego napiecia),
otworzy¢ odtacznik transformatorowy, a nastepnie szynowy strony dolnego napiecia kolejno w obydwu
polach,

otworzy¢ odtacznik transformatorowy a nastepnie szynowy strony gérnego napiecia.

Il. przy zatgczaniu:

a)

zamknag odtacznik szynowy a nastepnie transformatorowy strony gornego napiecia,
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b) zamkna¢ odtgcznik szynowy, a nastepnie transformatorowy strony dolnego napiecia kolejno w obydwu
polach,
c) zataczy¢ wytacznik (zamknaC odtacznik z napedem szybkim) strony gornego napiecia,
d) zataczy¢ wytaczniki strony dolnych napiec.
9.1.10.Transformatory przystosowane do pracy réwnolegtej mozna zatacza¢ i wytacza¢ do i z pracy réwnolegtej
wytacznikami i roztgcznikami w dowolnej kolejnosci. Przed taczeniem transformatoréw do i z pracy réwnolegte;
nalezy wyréwnac napiecia i upewnic sie, ze fazy sq zgodne.
9.1.11.Podczas realizacji Czynnosci taczeniowych, ktére sg zawarte w Programach tgczeniowych oraz w innych
uzasadnionych przypadkach dopuszcza sie odstepstwa od powyzszych zasad.

10. Czes¢ techniczna Uzytkownika Systemu oraz wykaz zatacznikow.

10.1. Uzupetnianie czesci technicznej uzaleznione jest od charakteru i grupy przytaczeniowej Uzytkownika Systemu.

10.1.1.Czes¢ A Instrukciji przeznaczona jest dla Uzytkownikdw Systemu przytaczonych do sieci WN. *

10.1.2.Czes¢ B Instrukcji przeznaczona jest dla Uzytkownikéw Systemu przytaczonych do sieci SN oraz wskazanych
przez Veolia Powerline Kaczyce Sp. z 0.0. przytaczonych do sieci nN.*

10.1.3.Cze$¢ C1 Instrukcji przeznaczona jest dla Uzytkownikoéw Systemu posiadajacych wytwércze (bez OZE).*
10.1.4.Czes$¢ C2 Instrukcji przeznaczona jest dla Uzytkownikéw Systemu posiadajacych wytwércze wiatrowe.*
10.1.5.Czes¢ C3 Instrukcji przeznaczona jest dla Uzytkownikéw Systemu posiadajacych wytwércze fotowoltaiczne.*
10.1.6.Wykaz zatgcznikéw.
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Czes¢ B Instrukcji Wspotpracy Ruchowej

pomiedzy stuzbami ruchu elektroenergetycznego
Uzytkownika systemu

Operatora systemu dystrybucyjnego

Veolia Powerline Kaczyce Sp. z 0.0.
ul. Morcinka 17, 43-417 Kaczyce
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1.1.  Ukiad zasilania podstawowego

Zasilanie podstawowe (gtéwne) urzadzen, instalacji i sieci Uzytkownika Systemu (np. stacji elektroenergetycznej SN,
rozdzielni SN, linii napowietrznej/kablowej SN, transformatora SN/nN) odbywa sie na napieciu 6 kV poprzez nastepujace
przytacza:

Przytacze nr 1 na napieciu :

1.2.  Uklad zasilania rezerwowego

Zasilanie rezerwowe urzadzen, instalacji i sieci Uzytkownika Systemu (np. stacji elektroenergetycznej SN, rozdzielni SN,
linii napowietrznej/kablowej SN, transformatora SN/nN) pokrywa catkowite/czesciowe zapotrzebowanie na moc i energie
elektryczna,. Zasilanie to odbywa sie na napieciu ... kV poprzez nastepujace przytacza:

Przytacze nr 1 na napieciu

Uktad zasilania podstawowego i rezerwowego urzadzen, instalacji i sieci Uzytkownika Sytemu przedstawiajg nastepujace
zataczniki do instrukcji:

a) Schemat urzadzen elektroenergetycznych wraz z przytaczami do sieci OSD,

b) Plan sytuacyjny umieszczenia obiektu (podktad geodezyjny).

1.3.  Granice wiasnosci

Kompetencije obu Stron w zakresie granic wiasnosci okreslajg warunki techniczne przytaczenia oraz umowa o przytaczenie
do sieci dystrybucyjnej lub umowa o Swiadczenie ustug dystrybucyjnych lub umowa kompleksowa.

1.4.  Granice eksploatacii

Zgodna z granicg wtasnosci.
Granice eksploatacji SANOWIC DEAG: ... ..covviiiiieii e
Granice eksploatacji zaznaczono na jednokreskowym schemacie zasilania stanowigcy integralng cze$¢ niniejszej instrukcji.

1.5.  Wiasne zrodta zasilania

a) Uzytkownik Systemu jest Wytworca;

b) Rodzaj zrédta energii:

€) Znamionowa moc pozorna i czynna:

d) Znamionowe napigcie generacji:

e) Prad znamionowy:

f)  Miejsce podigczenia zrodta w instalaci:

g) Typ zabezpieczenia eliminujacy mozliwos¢ przestania energii do sieci Operatora przez Uzytkownika systemu nie
bedacego Wytwércg,

Urzadzenia wymagajace bezprzerwowej pracy wyposazone sq w urzadzenia (UPS) zapewniajace prace w okresie
krotkotrwatych przerw zwigzanych przetaczeniami w sieci (tak lub nie): ....

1.6.  Uktad awaryjny Uzytkownika Systemu

Brak.

1.7.  Kompensacja mocy biernej

Nazwa Napiecie [kV] Moc baterii [kvar] Rodzaj regulacii
(automat./reczna)
Uzytkownik Systemu Operator Systemu Dystrybucyjnego
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1.8.  Parametry techniczne transformatoréw Uzytkownika systemu

Lp. Moc [kVA] Przektadnia [kV/kV] Grupa potaczen | Napiecie zwarcia Straty biegu
jatowego [W]

1.9.  Parametry techniczne linii i kabli doptywowych Uzytkownika systemu:

s Napiecie Nr / nazwa stacji Rodzaj linii Dane linii zasilajacej Rodzaj nastawienie
% L Nr/nazwa . | (napowietrzna, zabezpieczen u:

g zasilania linii trans(f)ormatorowej kablowa 5 —

N [kV] dbiorcy i . IZEKroj :

a napow.-kabl.) Typ [k [mm2] PE Odbiorcy

1.10. Urzadzenia odbiorcze o mocy powyzej 300 kW

a)  miejsce przylaczenia (oznaczenie silnika/ rozdzielni/ nr pola) .................
b)  napiecie znamionowe Un ............. kV,

€)  moc znamionowa Pn ................c...... kW,

d)  wspdtczynnik rozruchu kr ............... , (opcjonalnie)

1.11. Automatyka zabezpieczeniowa w stacii.

Wartosci rozruchowe zabezpieczenia
Miejsce zabudowania Typ Funka Przez’fadnia Pierwotne
zabezpieczenia | ope e unkeja - pradowa, i wtérne Czas
(Nazwa rozdzielni, nr pola i . zabezpieczenia | napieciowa fni b tryb pracy
nazwa pola) czenia wartosci dziatania (sygnat, wyfaczenie)
rozruchowe t[s] ’
Ir, Ur

1.12. Telemechanika/Sygnalizacja w staciji

1.13.  Warunki pracy réwnolegtej

W przypadku zagrozenia zdrowia Zycia i mienia oraz usuwania przyczyn wystapienia awarii upowaznia sie stuzby ruchowe
0SD do wykonania czynnosci faczeniowych, w przypadku nieobecnosci stuzb ruchowych Uzytkownika systemu.

* niepotrzebne wykreslic.
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